SPECTFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiot specyfikacji: Wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot
wykonywanych dla zadania pod nagzw

~Wymiana dwigu osobowego w budynku Domu Pomocy Spotecznej w
Chr&scinie-Wsi, Chrécin 50”

Adres inwestycji : Chré&cin 50, 98-430 Bolestawiec

Inwestor : Powiat Wieruszowski, ul. Rynek 1-7, 98-400 Wigzow

Zakres specyfikaciji: Specyfikacja okrda wymagania , standard i jako
wykonania robot oraz okék warunki odbioru robo6t ( wigiwosci oceny
prawidtowasci wykonania poszczegolnych roboét ) w rasijacych bragach :
- roboty ogolnobudowlane

- roboty elektryczne

Kody CPV :

45313100-5 Instalowanie wind

45000000-7 Roboty budowlane

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiotkektéw budowlanych;
roboty ziemne

45400000-1 Roboty wykmzeniowe w zakresie obiektow budowlanych

Sporzadzit : inz. Mariusz Kowalczyk



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
DLA ROBOT ZWI AZANYCH Z WYMIAN A DZWIGU OSOBOWEGO
W BUDYNKU DOMU POMOCY SPOLECZNEJ W CHRO SCINIE-WSI,
CHROSCIN 50

CHROSCIN 50, 98-430 BOLEStAWIEC
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI :

WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

1.2. Zakres stosowania ST.

1.3. Zakres robdt obgtych ST.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

1.6. Zakres robot i ich utrzymanie podczas budowy.

1.7. Zasady kontroli i odbioru robot.

1.8. Teren budowy, dokumenty budowy.

1.9. Powjzania prawne i odpowiedzialné¢ wobec prawa.
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5. WYKONANIE ROBOT.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Program zapewniania jakdci.
6.2 Zasady kontroli jakosci robot.
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6.4 Badania.

6.5 Atesty.



7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogblne zasady obmiaru robot.

7.2 Zasady okrglania ilosci robo6t i materiatow.
7.3 Urzadzenia i sprzt pomiarowy.
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8.1 Rodzaje odbioréw robat.

8.2 Odbiodr robdt zanikajgcych i ulegapcych zakryciu.
8.3 Odbidr czsciowy.
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8.5 Dokumenty do odbioru kaacowego robaot.
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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

PrzedmiotenSpecyfikacji Technicznej/ ST/ § wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwjzanychz wymiang dzwigu osobowego w budynku Domu Pomocy
Spotecznej w Chrdécinie-wsi, Chraéscin 50.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnperetargowy i kontraktowy przy
zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pki0@.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejsz8jT 00.00.00 obejmygjwymagania wspolne dla robot etych
nizej wymienionymi specyfikacjami :

B-01 Roboty rozbiérkowe

B-02 Tynki i oktadziny wewnetrzne

B-03 Roboty malarskie

E-01 Instalacje elektryczne

1.4. Okreslenia podstawowe.

Kosztorys ofertowy - wyceniony na podstawie przedmiaru robot

Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania rob6t, zgodnie z Dokumentac]
Projektovy i Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamaygigo.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem Dokumentacji
Projektowej.

Rysunki - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i
wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InspektNadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy .

Zmawiapcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymigodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz Dokumengdejojektove i ST.



1.5.2 Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

1.5.3 Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygarowadzenia rob6t budowlanych
polegajcych na wykonaniuwWymiany dwigu osobowego w budynku Domu Pomocy
Spotecznej w Chrzinie-Wsi, Chrgcin 50 .

1.5.4. Utrzymanie terenu budowy.

1. Wykonawca powinien utrzymywateren budowy do czasu ikmowego lub cgsciowego
odbioru .Utrzymanie powinno Byprowadzone w taki sposob aby obiekt lub jego efdgne
byly w zadawalajcym stanie przez caty czas do momentu odbioru.

2. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyne terenu budowy lub jego
otoczenia w zadawalggym stanie, to na polecenie Inwestora powinien @ozg roboty
utrzymaniowe nie pfiej niz 24 godz. po otrzymaniu tego polecenia .

1.6 Zasady kontroli i odbioru robaot.

1.6.1 Inspektor Nadzoru.

1. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét kxda oparte na aglzie inzynierskim. Inspektor uwzgtini wszystkie fakty zwgzane z
rozwazarg kwest, rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i badaniach materiatéw
budowlanych, déwiadczenia z przeszioi wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzarg kweste, wiaczapc wszelkie uwarunkowania sformutowane w
kontrakcie i projekcie, wymagania Specyfikacjiabze normy i wytyczne pastwowe.

2. Inspektor Nadzoru jest upowaony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wstlich
materiatdbw dostarczonych na budpilub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i
produkcg materiatdw. Inspektor odrzuci wszystkie te matgriaroboty, ktére nie spetniaj
wymaga jakasciowych okr&lonych w projekcie i Specyfikacii.

1.6.2. Dokumentacja projektowa.

1.Niniejsze materiaty kontraktowe spracowane w oparciu o Dokumentagjojektows.

2 Wykonawca otrzyma od Zamawaapgo dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowe;j .
3.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powinhy¢ wprowadzone na fmie i
autoryzowane przez Inspektora Nadzoru . Istoth@aynDokumentacji Projektowej powinny
by¢ wprowadzone przez Zamawiaggo po uzgodnieniu z Projektantem .

1.6.3. Zgodndé¢ robot z Dokumentacy Projektowsg i ST .

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyneriekazane przez Zamavgeggo
Wykonawcy stanowdi czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w ahojednym z
nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej Dolentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowe
nastpujaca kolejnd¢ ich waznaosci:

1) Dokumentacja Projektowa.
2) Specyfikacje Techniczne,

Wykonawca nie miae wykorzystywda bledow lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggiwiadomé Inspektora, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek . Wszystkie wykanaoboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z DokumentacpProjektova i ST.



Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementéw budowli musdy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie w petni zgodne z DokumentacProjektovg
lub Specyfikacjami i wptynie to na niezadowataj jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy lgda niezwlocznie zagpione innymi a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7. Teren budowy i dokumenty budowy.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.

1. Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy — poszczegélne pomiesiazen
zgodnie z warunkami realizacyjnymi i harmonograngeac.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potwmmdz przez Zamawiggego
koncowego odbioru robot. Wykonawca odpowiada za odepdmie utrzymanie placu
budowy. Uszkodzenia lub zniszczenia Wykonawcaawaplub odtworzy na wiasny koszt .

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

1. Dla zapewnienia bezpieazdwa publicznego oraz oséb zatrudnionych na Ter@adowy
Wykonawca ma obowkek wykon& lub dostarczy takze zapewni obstug wszystkich
urzadzen zabezpieczagych.

1.7.3. Dokumenty budowy.

1. Do dokumentow budowy zaliczaegsioprécz Dziennika Budowy i K&ji Obmiarow
nastpujace dokumenty :

* pozwolenie na realizacpudowy (jeeli jest wymagane)

» protokoty przekazania terenu Wykonawcy

» protokoty odbioru robat.

1.7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

1. Dokumenty budowy powinny Byprzechowywane przez Wykonagvoa Terenie Budowy

w miejscu odpowiednio zabezpieczonym .

2. Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spdaw& jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianmeyem

3. Zaginkcie Dziennika Budowy, zwrane z celowym ukryciem dowodéw maeych o
przyczynach zaistniatych wypadkow albo zagmiazycia lub mienia powinno spowodowa
natychmiastowe powiadomienie §tavych organow .



1.8. Powjzania prawne i odpowiedzialné¢ wobec prawa.

1.8.1. Przestrzeganie prawa

1. Wykonawca ma obowzek zna wszystkie ustawy i zagdzenia witadz lokalnych, inne
przepisy, instrukcja oraz wytyczne, ktére w jakikik sposob szwigzane z realizagjrobot
lub mog wptynaé na sposob przeprowadzenia robot .

2. W czasie prowadzenia rob6t Wykonawca powinien przeg& i stosowa wszystkie
przepisy wymienione w ust.1.

1.8.2. Ochrona wtasnéci publicznej i prawnej.

1. Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemiEsndaci
publicznej oraz prawnej .

2. Je&li w zwigzku z zaniedbaniem, niewlgwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziaia ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie witastio

publicznej lub prawnej to Wykonawca na swoj kosapnawi lub odtworzy uszkodzen

wiasna¢

Stan uszkodzonej lub naprawionej wiagtrigpowinien by nie gorszy ni przed powstaniem
uszkodzenia .

1.8.5. Wymagania dotycgce bezpieczéstwa i higieny pracy.

1. Podczas realizacji Robot, Wykonawca powinien przegi@ wszystkich przepiséw
dotyczicych bezpiecasestwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma obowzek
zadba&, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach epgiecznych, szkodliwych dla
zdrowia, oraz nie spetnggych odpowiednich wymagasanitarnych .

2. Wykonawca powinien zapewhiwszelkie urzadzenia zabezpieczgje oraz sprz dla
ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na terenie budoovgz dla zapewnienia
bezpieczastwa publicznego .

2.  MATERIALY.

2.1.Zrb6dta uzyskania materiatow.

1. Zrédta uzyskania materiatébw powinny bwybrane przez Wykonawe wyprzedzeniem,
przed rozpoazxiem robot .

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom .

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, leda ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora .

J&li Inspektor zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do innych robét,znie dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialdostanie przewarfoiowany przez
Inspektora .

Kazdy rodzaj robot, w ktérych znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem .

2.3.Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerachowaty swajjakasé
i przydatnd¢ do robot. Powinny biyydostpne do kontroli przez Inspektora.
Miejsca skltadowania czasowego materiatGlabpo zak@czeniu robot odprowadzone przez
wykonawe do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowargzgnspektora .



2.4 \Wariantowe stosowanie materialow .

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewlumozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materiatdbw w wykonywanych tatlo, Wykonawca powiadomi
Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygogmized wyciem materiatow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatow niezedy pézniej zmieniony bez zgody
Inspektora.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowtany do tuywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakowvykonywanych robot . Spez uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typow zawartych w ST . W przypadku braku usiagprzt powinien by zaakceptowany
przez Inspektora .

4. TRANSPORT MATERIALOW

1.Wszystkie materiaty powinny kytransportowane w sposob zapewsggj zachowanie ich
jakosci i przydatndci do robot .

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinpghsia wymagania dotyce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznych ..

Wykonawca bdzie usuwat na bigco, na wihlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdowych do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1.0g0Ine zasady wykonania robot.

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot cta zgodné¢ z Dokumentagy
Projektovs, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora NadzoWykonawca zyje
sprzt gwarantujcy wysoky jakasé robot.

2. Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na finie przez Inspektora Nadzoru .

3. Nastpstwa jakiegokolwiek klu spowodowanego przez Wykonaww wyznaczaniu
robét zostay, jesli wymaga tego legdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorawc
na wiasny koszt .

4. Inspektor Nadzoru dulzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazanych z
jakaoscia robot, ocen jakosci materiatow i posfpem robdt a ponadto we wszystkich sprawach
zwigzanych z interpretagj Dokumentacji i ST oraz dotygeych akceptacji wypetniania
warunkéw kontraktu przez Wykonawc
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5. Inspektor Nadzorudulzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy igbemnny .

6. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakeakumentacji Projektowej
i w ST, a take w normach i wytycznych .

7. Inspektor Nadzoru jest upow@ony do kontroli wszystkich robot i kontroli maigw
dostarczanych na budewlub na niej produkowanych. Inspektor Nadzoru palwrai
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matgriatoboty, ktére nie spetniaj
wymaga jakasciowych okrélonych w Dokumentacji Projektowej i ST. Polecemapgektora
Nadzoru lkda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonaw@od grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zalazorg jakasé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i
jakos¢ materiatdbw. Wykonawcachlizie przeprowadzat pomiary i badania materiatowz ora
rob6t z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektow&jTi .

6.2 Badania.

Badania powinny by przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmygj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowszozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowanez Inspektora Nadzoru .

6.2.1 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Do celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongt jeo
dokonania kontroli i zapewniona mgdzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robét prowadzonego przez
Wykonawe bedzie oceniat zgodrsé materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

6.3 Atesty.

1. Przed wykonaniem badgakaosci materialdow przez WykonawgInspektor Nadzoru nie
dopusci¢ do wycia materiaty posiadage atest stwierdzggy ich peta zgodnd¢ z warunkami
kontraktu .

2.\W przypadku materiatéw, dla ktérych atestyveymagane przez warunki kontraktuzia

partia dostarczona do rob6t powinna postadtest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej
cechy.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogblne zasady obmiaru robot.
Obmiar robot bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostka
ustalonych w kosztorysie ofertowym i ST.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiarunegmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do ksgi obmiaru. Jakikolwiek ld lub przeoczenie w
ilosciach podanych wilepym kosztorysie lub w ST nie zwalnia Wykonawcy aubwizku
ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eia wymagaa do celu miesicznej
ptatnagici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckveym w kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow.

Wszystkie elementy robét oktene w metrach ¢dda mierzone réwnolegle
do podstawy .Wszelkie inne materiatyedd mierzone w jednostkach oktenych w
Dokumentacji Projektowej i ST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przed kmowym odbiorem robot, a ta&k w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczdxda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. W razie braku miejsckiccz mog by¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjgi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z &hksprem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegapas¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziaj&ddawcy :

a/ odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b/ odbiorowi czsciowemu,

¢/ odbiorowi kaicowemu,

8.2 Odbidr robdét zanikajgcych i ulegapcych zakryciu.
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.

W przypadku stwierdzenia odchyled przygtych wymaga i innych wczeéniejszych ustalg
Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowldh podejmuje decyzje dotygze
zmian i korekt. W wyjtkowych przypadkach podejmuje decydpkonania pogcen.

Przy ocenie odchytei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych tddatkowych
Inspektor Nadzoru uwzgdinia tolerancje i zasady odbioru podane w ST datych danej
czesci robot.
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8.3 Odbior czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét wraz z
ustaleniem nalsego wynagrodzenia. Odbioruesziowego robot dokonuje siwg zasad jak
przy odbiorze kacowym robot.

8.4 Odbidr koncowy robat.

Odbior kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaarobot w
odniesieniu do ich iléi, jakadsci i wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotow® do
odbioru kacowego powinna hy stwierdzona przez Wykonawcwpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem nénpe o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbior kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, dcod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zzaizenia robot i kompletdoi oraz
prawidtowaci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru kaicowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajaweigo W obecrii
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jadaiowe]
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikdw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z DokumentacProjektows i ST. W toku odbioru kécowego
rob6t komisja zapozna ¢siz realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i
robot poprawkowych. We wszystkich sprawach nietybh ST lgda obowiazywaly przepisy
~Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budamo- montaowych Tom 1”.

8.5 Dokumenty do odbioru kaicowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorickavego robot jest protokédt odbioru

koncowego roboét sposzlzony wg wzoru ustalonego przez Zamawaapo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty :

» - dokumentagj projektowg powykonawcz ,

* -uwagii zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszaezg pdbiorze rob6t zanikajych i
ulegajcych zakryciu, udokumentowanie wykonania jego zglec

- dzienniki budowy ,

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

* -inne dokumenty wymagane przez Zamagdago.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu z Wykonawaeryznaczy
ponowny termin odbioru kawowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

0.9.1 Ustalenia ogdlne.

Cena jednostkowa pozycjiethzie uwzgédniadc wszystkie czynn&i, wymagania i
badania skladage s¢ na jej wykonanie, okgtone dla tej roboty w pkt.9 ST i w
Dokumentacji Projektowe.

Cena jednostkowaedzie obejmowa:

* robocizre bezpdredna,
e warta¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

* wartai¢ pracy spregtu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzenie
sprztu na plac budowy i z powrotem, moniademonta na stanowisku
pracy,/

» koszty pdérednie, w skiad ktérych wchoglz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, kosztyadzenia i eksploatacji zaplecza budowy / w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég ddgawych itp./, koszty dotyere
oznakowania robét, wydatki dotygz bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyce wykonanych robét, ubezpieczenia oraz
koszty zarzdu przedsibiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonaycze
dokumentacji,

» zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych \ajkbw
moggcych wysapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

* podatki obliczane zgodnie z ob@aujgcymi przepisami.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykoaaaaag pozycg w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
roboét obgtych 5 pozycp kosztorysow za wyptkiem wypadkow omoéwionych w warunkach
kontraktu.

Do stawek jednostkowych nie najedolicza& podatku VAT.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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B-01. Roboty rozbiérkowe.
1. Wskp

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfika€gchnicznej ST 3 wymagania dotyegce
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych.

1.2. Zakres stosowania ST .
Specyfikacja techniczna jest stosowana jdkkument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.
Ustalenia  zawarte w niniejszej spd@dji dotyca zasad prowadzenia
robot zwizanych z:
- demonteem istniegcego dwigu osobowego
- odbiciem tynkow wewtrznych
- wywiezieniem i utylizagjmateriatdw z rozbiorki

Nazwy i kody wedlug Wspdlnego Stownika Zaméwiepublicznych

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budew
45111213-4 Roboty w zakresie czyszczenia terenu
45113000-2 Roboty na placu budowy

45111220-6 Usuwanie odpadow

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRAT

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano wST ,, Wymagania ogélne ” pkt. 0.0.3.
Sprzt wzywany przez Wykonawcdo wykonywania robot musi byaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano 8T ,Wymagania ogolne” pkt. 0.0.4.
Zatadunek , transport , roztadunek materiatéw bi@ek powinien odbywasie srodkami
zapewniaggcymi ich bezpieczny transport.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe —wykonywa recznie lub drobnym spetem zmechanizowanym.
Nie gromadzi na stropach diych partii materiatéw rozbiérkowych.

5.2 Wszystkie materiaty uzyskane z demamnitgo wczeéniejszym zakwalifikowaniu i ocenie
z udziatem Inspektora nadzoru, wykonawca wywiezievgsypisko.
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6. KONTROLA JAKO SCI.

Ogolne wymagania dotygze kontroli jakeéci robot podane w STWymagania
0golne”  pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyce obmiaru robot podanow ST ,, Wymagania ogolplet.
1.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze odbioru robo6t podano w ST Wymagania ogolne”
pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotygze ptatndci podano w ST, Wymagania ogoélne ” pkt. 9.
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B-02 TYNKI
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczi®d & wymagania dotycice
wykonania i odbioru tynkow wewtrznych .

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakkuoh@nt przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionyeh pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daty zasad prowadzenia robét
tynkarskich tj:
- wykonanie tynkéw wewgtrznych kat 11l nascianach i stupach

1.4. Okreslenia podstawowe.

Zaprawa -cementowa, cementowo-wapienna, wapienna z ciagtéewnego do
utozenia ecznego,

tynki zwykite - stanows warstwe ochronm lub wyréwnawcg, do ktorych
wykonania zostakyte zaprawy.

1.5. Ogolne wymagania dotyege robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakostosowanych materiatow, wykonanych
robot oraz za ich zgodfio z Dokumentagj Projektove , Specyfikaci Techniczg oraz
zaleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotygze materiatbw podano w ST, Wymagania ogolpét.2.
Zaprawy uyte do wykonania tynkdw powinny odpowiadewymaganiom w/g PN-
90/B-14501Do zapraw skmcych do wykonania spodnich warstw tynku male
stosowa piasek odmiany 1 w/g PN-79/-06711. Do zapgaweznaczonych na
wierzchng warstwe tynku o gtadkiej powierzchni nedg stosowa piasek przesiewany,
odpowiadajcy wymaganiom odmiany 2 w/g PN-79/B-06711.

3. SPRAT.

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt. 3.

Sprzt wywany do wykonania robot tynkarskich musi¢c bgaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.
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4. TRANSPORT.

Ogolne zasady dotygze transportu materiatbw podano w ST, Wynmgagdlne”
pkt.4.

Zaladunek , transport , roztadunek i skladowamégeriatbw musi giodbywa& w sposéb
zapewnigcy ich wigciwy stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robo6t podano w ST ,Wymagania ogbln
pkt.5.

5.1. Wymagania ogoélne.

5.1.1. Zgodna¢ z dokumentagj

Tynki zwykle powinny by wykonane zgodnie z dokumentadgchniczy
uwzgkdniapgca wymagania norm i okgékajaca rodzaj, odmiagi kategor¢ tynku.
Dopuszcza si tylko takie odsipstwa od projektu technicznego , ktére nieuszajy
postanowié norm , as uzasadnione technicznie; uzgodnione z Inspektp oraz $
udokumentowane zapisem dokonanym w dziennikdoly.

5.2. Prawidtowasé¢ i doktadnosé wykonania robot tynkarskich.

5.2.1 Zasady ogodlne , ktorych nale przestrzega przy wykonywaniu tynkow:

a) przed rozpogdem robot tynkowych powinny Bywkonczone wszystkie
roboty stanu surowego, wykonanboty instalacyjne podtynkowe,
zamurowane wszystkie przebiclauzdy oraz obsadzonecgeznice
drzwiowe i okienne,

b) podize powinno by przygotowane w sposéb zapew:igj jak najlepsz
przyczeproé tynku,

c) marka zaprawy do wykonania tynkowinna by dostosowana
do rodzaju i wytrzymald podiaa oraz jego charakteruyikowego,

d) tynk powinien ldy na catej powierzchnicisle powpzany z podigem , a
przy tynkach wielowarstwowych miez poszczegodlne warstwy powinny do
siebiescisle przylegé na catej powierzchni,

e) tynki powinny kiywykonane w temperaturze otoczenia niesmej nz 5C i pod
warunkiemze w ciagu doby nie nagpi spadek temperatury parj 0 C

f)swieze tynki powinny by zabezpieczone przed gwaltownym wysetieim
przez zastanianie ich przed bémsmim dziataniem promieni stonecznych.

5.2.2. Przygotowanie podiy.

Mur ceglany pod tynkowanie powinien bywymurowany na niepetne spoiny.

Dolne stopki belek stalowych powinny ¢bpsiatkowane. Podke z betonéw powinno
by¢ rowne ale szorstkie . Przed tynkowaniem pasifmowinno by obficie zwilzone
woda. Podte z betondw komérkowych nale oczyci¢ z wystagcych grudek zaprawy
i napraw¢ wieksze uszkodzenia kawatkami z betonu komorkowedy, tynk nie
stanowit zbyt grubej warstwy. W przypadkudmaernego wysuszenia pode zwilzyé¢

wods.
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5.2.3. Grubaé¢ tynkow.

Tynk kat. I. Grub& 10mm. Dopuszczalne odchytki tynku +4mm,-6mm.
Tynk kat. Il. Grub&¢ 15mm. Dopuszczalne odchytki tynku +3mm; -5mm.
Tynk kat. Ill.i IV,

Dopuszczalne odchytki tynku + 2mm;-4mm.

6. KONTROLA JAKO SCI.

Ogodlne wymagania dotygz kontroli jakéci robot podano w ST, Wymagania
ogolne” pkt.6.

6.1. Prawidtowa¢ wykonania powierzchni i krawedzi tynku.

6.1.1Powierzchnie tynkoéw powinny bytak wykonane , aby stanowity ptaszczyzny
pionowe lub poziome. Krasdzie przegicia st ptaszczyzn otynkowanych powinny ¢by
prostolinijne lub tukowe.

Dopuszczalne odchylenia nie modla poszczegolnych kategorii tynkow przekrécza

kat. | - nie podleggj sprawdzeniu,

kat. II- odchylenia powierzchni od ptaszczyznie wicksze nk 4mm na catej diugai
taty 2m,

kat. Ill- odchylenia powierzchni od ptaszczyamg wiksze nk 3mm na catej
diugcéci faty 2m,

kat . IV - odchylenia powierzchni od ptaszczyzig wiksze nk 2mm i w liczbie nie
wigksze] niz 2mm na catej diugo taty.

6.1.2.Wykonczenie nargy i osciezy tynkow.

Naraa, agicieza oraz wszelkie obrza powinny by wykonane zgodnie z
dokumentagy. W miejscach narmych na uszkodzenia mechaniczne otynkowanezaaro
powinny by zabezpieczone poprzez zamocowanie systemomvgtdiowych
ksztattownikow.

6.2.Badania.

Podstaw do odbioru robot tynkarskich stangwnastpujace badania:
6.2.1.Sprawdzenie zgoddo z dokumentagjtechnicza nalery przeprowadzi przez
poréwnanie wykonanych tynkéw z dokumengampisows i rysunkow za pomog

ogledzin zewntrznych i pomiarow.

6.2.2Sprawdzenie materialdbw nale przeprowadzi bezpdrednio na podstawie kontroli
przedionych dokumentéw.

6.2.3Sprawdzenie podiy nalery przeprowadz przez ogjdziny zewwtrzne w trakcie
odbioru czsciowego.
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6.2.4Sprawdzenie przyczepsmo tynku do podiva naley przeprowadzi za pomog
opukiwania. Po odgtosie nale stwierdzé czy tynk przylega czy odstaje.

6.2.5Badania grub&i tynku naley przeprowadzi poprzez wyegicie otworow
kontrolnych osrednicy okoto 30mm i pomiar z doktadom do 1mm.

6.2.6Badanie wygldu powierzchni otynkowanych dla okienia kategorii tynku oraz
sprawdzenie wyspowania wad i uszkodietej powierzchni nalg przeprowadZi za
pomo@ ogkdzin zewrtrznych i pomiaru .Gtadkd powierzchni otynkowanej nadg
ocent przez potarcie tynku diani

6.2.7.Badanie prawidtow&ri wykonania powierzchni i kraszi tynkow:

sprawdzenie odchylenia powierzchni nglgrzeprowadzi za pomog 2m taty
z doktadngwia do 1mm,

sprawdzenie prawidtovéoi spionowania i spoziomowania powierzchni ngle
przeprowadziza pomog taty kontrolnej z wmontowardwukierunkovy
poziomig w dowolnym miejscu. Odchylenie nie powinno¢ byicksze nk
podano w pkt. 6.1.1.,

sprawdzenie&a medzy przecingicymi sk ptaszczyznami natg przeprowadzi
ltownica. Przéwit w odlegtéci 1m od wierzchotka mierzonegat& nie
powinien przekracza

- kat. II- 4mm
- kat. Ill- 3mm
- kat. IV-2mm,

sprawdzenie wykiczenia tynkOw na stykach , naach i obrzeach naley
przeprowadziwzrokowo rownoczéie z badaniem wygdlu powierzchni
otynkowanych.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogoblne wymagania dotyzze obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogbln
pkt.7.

7.1. Sposob obmiaru robot.
Tynki oblicza s w metrach kwadratowych ich powierzchni jalkoczyn dtugdci
scian w stanie surowym i wysad@ mierzonej od czystej podtogi do spoduostr.

7.1.1. Z nakladow na powierzchnitynkOow i gtadzi potica s¢ naktady na
powierzchnie nie otynkowane z@i jest weksze nk 1m 2.

7.1.2.Potgca s¢ otwory o powierzchni ponad 1m 2sljeoscieza ich g nie otynkowane
oraz otwory o powierzchni ponad 3m2 .

7.1.3. Z powierzchni tynkéw nie odliczaespowierzchni nie otynkowanych lub

ciggnionych mniejszych nilm2 i powierzchni otworow do 3m2,zg oicieza ich g
tynkowane.
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7.1.4. Tynki oéciezy w otworach o powierzchni ponad 3m2 oblicia jako iloczyn
jednokrotnej dtuggci i szerokdci oscieza, mierzonej w stanie surowym.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogdlne wymagania dotygze odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogoipid’8.

8.1. Sposob odbioru robot.

Badania w/g pkt. 6 natg przeprowadzi w czasie odbioru kKeowego rob6t. W
przypadku stwierdzenia odchyldnspektor ustala zakres robot oprawkowych.d®pb
poprawkowe wykonuje Wykonawca na swoj koszttesminie uzgodnionym przez
Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogdlne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt. 9.
llos¢ zakmczonych i odebranych robdt, okienych w/g obmiaru , zostanie optacona w/g
cen jednostkowych za 1m2 (metr kwadrat) tynkltadziny z ptytek.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy i dokumenty zwazane.
1. PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cegfthaych
i wytrzymaksowych.
2.PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek doaapbudowlanych.
3.PN-90/B- 14501 Zaprawy budowlane zwykie.
4. PN-90/B-12031 Ptytki ceramiczngienne szkliwione.
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B-03 ROBOTY MALARSKIE .
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technigz ST § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét malarskich.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowgakd dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robotymvienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikaiptycz zasad robdét malarskich tj. :
- przygotowania podi@
- malowania farlp emulsyjna akrylowa

1.4. Okrélenia podstawowe.

- podige- powierzchnia np. tynku, na ktorej mac¢byykonany podktad
powtoka malarskd tapeta.

- powtoka malarskastwardniata warstwa farby wonej i rozprowadzonej na
podkiadzie lulzpesrednio na podiau , decydujca o wyghdzie
powierzchni pomahne.

- farby emulsyjne wodorozcieczalne -farby przygotowane na spoiwie
dyspersyjnym.

1.5. Ogodlne wymagania dotyege robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakstosowanych materiatdw i wykonanych
robét oraz za ich zgodfto z dokumentagj projektovs , ST oraz zaleceniami
Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.
Ogoblne wymagania dotygz materiatébw podano w ST.

2.1. Farby.

2.1.1 Farba emulsyjna -akrylowa nawierzchniowa wewtrzna kolorowa - wg BN-
80/6117-02

3. SPRZT.

Sprzt uzywany do wykonywania robot malarskich i tapeskich musi b§

zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Ogélgmagania dotycgre sprztu podano

w ST , Wymagania ogoélne ” pkt. 3.
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4. TRANSPORT.

Zatadunek , transport , roztadunek i skilago materiatbw do rob6t malarskich
powinny odbywé sk w sposéb zapewnigly zachowanie ich dobrego stanu
technicznego . Ogdlne wymagania dotyer transportu podano w ST, Wymagania
0golne ” pkt. 4

5. WYKONANIE ROBOT.

Ogodlne wymagania dotygz wykonania robot podano w ST ,Wymaganialog”
pkt. 5.

5.1. Wymagania ogolne.

5.1.1.Temperatura. Roboty malarskie wykonywatemperaturze nie r8zej nz +5° C
w ciggu doby nie mze nasipi¢ spadek pouej O C.). Farby emulsyjne
przechowywa w temperaturze jw.

5.1.2.Podlaa . Na istnigjce i wykonane tynki z wgtzeniem miejsc pod oktadziny naia
warstwe gtadzi gipsowej szpachlowej grub. 3mm.

5.2. Malowanie.

5.2.1.Powierzchnia tynkéw powinna &yskarbonizowana , pozbawiona zanieczyszcze
mechanicznych (kurz , sadze , itp. zabrudzenihgmicznych (wykwity skladnikéw
zaprawy , rdza ) oraz osypuaych s¢ ziaren piasku.

5.2.2.Podktad - wykonawarstwe gtadzi gipsowej szpachlowej grub. 3mm . Powierzahn
podiaza pokryta podkladem powinna dwtrwalona i odpowiadawymaganiom PN-
69/b-10280 pkt. 4.3.2.2. oraz nie powinna wykey prze&witow i miejsc niepokrytych
podktadem . Na powierzchni nie powinnyc¢bwidoczne pkniecia lub rysy skurczowe
tynku .

5.2.3.Powiloka - powinna réwnomiernie , bez pragodw , pokrywa podiaze lub podktad
nie wykazugc , odpryskow , sgkan , tuszczenia si, oraz smug plamsiadéw pdzla.
Barwa powtoki powinna ky zgodna z PT i uzgodniona z Inspektorem nadzoru

6. KONTROLA JAKO SCI.

Ogolne wymagania dotyge kontroli jakéci rob6t podano w ST ,Wymagania
0golne 7 pkt. 6.

6.1. Zgodnd¢ z dokumentacy.
Roboty malarskie powinny &ywykonywane zgodnie z dokumentadgchniczy ,
uwzgkdniajgca wymagania norm.

6.2. Powtoka.

Trwata odporna nécieranie i niezmywalna przy stosowariiwdkéw zaréwno
myjacych jak i dezynfekagych , dajca dua skak barw i efektywn matovy faktur
pomalowanej powierzchni.
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6.3. Badania.
Podstaw do odbioru technicznego powtok malarskichapet stanowi nas¢pujace
badania:

6.3.1.Sprawdzenie poddy . Obejmuje sprawdzenie zgodooz dokumentagjoraz
sprawdzenie jak@i powierzchni.

6.3.2.Sprawdzenie podktadéw. Obejmuje sprawdzenie yadyglpowierzchni, sprawdzenie
wsigkliwosci , sprawdzenie wyschytia .

6.3.3.Sprawdzenie powtok obejmuje:
a) sprawdzenie wydu zewrtrznego

b) sprawdzenie przyczepcio

c) sprawdzenie odpogfnb na wycieranie

d) sprawdzenie odpofob na zmywanie wagd

e) sprawdzenie odpofoona zmywanie wad z mydiem
f) sprawdzenie vgkliwosci

g) sprawdzenie odpofobna reemulgaej

h) spraw. odporéa na dziatanie kwasu solnego i tugu sodowego.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarows jest 1m2 ( metr kwadratowy ).
Powierzchng malowan nalezy oblicz& w metrach kwadratowych wwietle $cian
surowych. Wysok& $cian mierzy si od wierzchu podiogi do spodu sufituzele
oscieza i nadprea @ rowniez malowane , z powierzchni ich nie por s¢ otworow
do 3 m2. Otwory ponad 3 m2 pgta s¢ doliczapc powierzchng malowanych €ciezy.
Nie potgca s¢ jednak otworéw i miejsc nie malowanych o pEachni do 1 m2.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne wymagania dotygz odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania ogoin
pkt. 8.

Badania w/g pkt. 6 nale przeprowadzi podczas odbioru robot. W przypadku
stwierdzenia odchyfe, Inspektor nadzoru ustala zakres rob6t pokoswch . Roboty

poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj kosztewminie uzgodnionym z
Inspektorem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne wymagania dotyge ptatnéci podano w ST , Wymagania ogoélne ” pkt. 9.
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llos¢ zakaiczonych i odebranych roboét , oklanych w/g obmiaru , zostanie optacona

w/g cen jednostkowych za 1m2 ( metr kwadratpwgpachlowaneji wymalowanej
powierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robé budowlano montazowych tom I.
Budownictwo ogolne cesé 4.

10.2. Normy:
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane.
BN-80/6117-02 Farby emulsyjne nawierzchnice.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe . Tynki zwykt.
Warunki i badaai przy odbiorze.
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E-01 INSTALACJE ELEKTRYCZNE, MONTA Z DZWIGU OSOBOWEGO
1. WSTEP.

1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotyee wykonania i odbioru instalaciji
elektrycznej oraz monta dzwigu osobowego

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t nazwanych w pkt.1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczprowadzenia robot instalacyjnych
elektrycznych i obejmy;:
* monta kabli wielazytowych
» uktadanie przewodow kabelkowych
* mont& puszek
* mont& rozdzielnic
* monta dzwigu osobowego
e pomiary i préby montaowe

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Trasowanie- wyznaczanie trasy przebiegu prdéw i miejsc punktéw gniazd,
wytacznikéw ,opraw itp.

1.4.2 Podige - mur, tynk, beton , drewno, stal na ktérych dkize g przewody.

1.4.3 Punk éwietleniowy - oprawa ¢wietleniowa jarzeniowa lubarowa.

2 MATERIALY.
Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w ST ,, Wymagania ogoélne” pkt.2

2.1. Dewig osobowy.
Dostawa kompletnego ydzenia o poriszych parametrach technicznozytkowych :
a/ udzwig 1000kg , dostosowana do obstugi 0sob niepehamapych ruchowo i
niewidomych,
b/ ilos¢ przystankow — 4
¢/ wysoka¢ podnoszenia — 9,48 m
d/ prdkos¢ podnoszenia — 0,62m/s — 1,6m/s
e/ nagd hydrauliczny
f/ kabina nieprzelotowa o wymiarach min. 1100 mdB@ mm, optymalnie 140 x 2150 mm
wypos&ona w :
- cyfrowy wyswietlacz informujgcy o aktualnym kierunku jazdy,
- informacg gtosow dla niewidomych,
- nierdzewny panel na petwysoka¢ kabiny z podwietlonymi okigtymi przyciskami
z pismem Braill'a,
- dbwickows sygnalizagj przecizenia,
- wentylator mechaniczny aakany automatycznie,
- uktad automatycznejdznaici miedzy kabir a recepg,
- awietlenieswietlowkowe lub LED w suficie podwieszonym, ktorevanno wyhczy¢ sie
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po 15 minutach od czasu ostatniej jazdy kahipo wyhczeniu, powinno by zahczone
w momencie otwarcia kabiny
- dwietlenie awaryjne akumulatorowe 2h,
- podtoga wykaczona wyktadzig antypalizgowsa,
-$ciany, sufit, listwy przypodiogowe, pgnze i cokoty ze stali nierdzewnej — sytyna, lustro,
- strzatki kierunku jazdy :sygnalizacja kierunjazdy umieszczona wécieznicy drzwi
kabinowych
- pketrowskazywacz : wkomponowany w kasetezwa, mocowany natynkowo, wskazuje
nr przystanku oraz kierunek jazdy
- kaseta wezweze stali nierdzewnej, mocowana natynkowo
g/ drzwi kabinowe i szybowe automatyczne, dwugtiawe, otwierane
centralnie — rozsuwane, ze stali nierdzeysetyna”, bxh= 90x200cm,
wyposaone w czujnik powodagy ponowne otwieranie po trafieniu
zamykajcych s¢ skrzydet na przeszkep
h/ sterowanie elektroniczne, mikroprocesorovaézze gora — dot, z funkgj
Zjazdu pgarowego,
i/ pozostate parametry techniczne :
- wielkai¢ szybu windowego : gbokas¢ 1650 mm, szerokd 2400 mm,
wysoké¢ 14500 mm

2.2. Uruchomienie dwigu .

Uruchomienie , przygotowanie dokumentacji projekepivejestracyjnej, dostarczenie
certyfikatu zgodnéci oraz przygotowanie i wspétudziat w odbiorzeikowym
przeprowadzanym przez Jednesiotyfikowan.

2.3. Osprat instalacyjny

Osprzt instalacyjny powinien spetntavymaganiaPN-E-93201:1997PN-IEC 884-
1,2,:1996, PN-E-93208:1997, PN-E-93207:1998/Ar¥A990raz norm zawartych w
punkcie 10. Ospkz powinien zapewni@apoprawn i bezpieczp eksploatagj i zapewnia
wiasciwa ochrore przed poraeniem pgdem elektrycznym.
Wszystkie gniazda wtyczkowe powinnydayyposaone w bolce uziemiage. Napgcie
znamionowe izolacji ospgu powinno by dostosowane do najgia znamionowego
instalacji (400 V, 230 V, 24 V). Ospiizpowinien by dostosowany do warunkow
srodowiskowych, w ktérych zostanie zamontowanytetinperatury otoczenia oraz posiada
odpowiednie zabezpieczenia przed:

= przedostaniem siciat statych, pytu i wilgoci;

= zapaleniem;

= uderzeniem.
Osprzt powinien by dostosowany do sposobu montana obiekcie, odpowiednio:

= podtynkowy;

= natynkowy,

| dostosowany do przekrojowrednic przewodow, rurek, uchwytow stosowanych
podczas robat.

2.2. Przewody

Cata¢ instalacji elektrycznej wykordgorzewodami  YDY o rénym przekrojuzyt.
Instalacje stabopdowe wykond przewodami YKSX.
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3 SPRZT.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogoélne”pkt.3.

4 TRANSPORT.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST ,, Wymagania ogojuid’5.

5.1 Trasowanie nalezy wykon& uwzgkdniajgc konstrukeg budynku oraz zapewnigj bez
kolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Wskazane jest aby trasawodOw i rur instalacyjnych
przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2 Bruzdy -dostosowa do szerokéci przewodow

5.3 Instalacja &wietlenia i gniazd wtyczkowych 230V-wykona& przewodami YDY o
réznych przekrojachyt. Przewody wprowadzone do puszek powinnydmadmiar diugéci

niezledny do wykonania patzer. Przewdd neutralny powinien bynieco diiszy od
przewodow fazowych. Zaggia i tuki w ptaszczynie przewodu powinny litagodne. Puszki
naleey osadzt na scianach w sposob trwaly i po zamontowaniu przykpokrywkami

montaowymi.

5.4 Montaz osprzetu i opraw oswietleniowych:

* gniazda wtyczkowe gtzniki naleey mocowa do podiga w sposob trwaty,

e oprawy Gwietleniowe montow& na wczeéniej przygotowanym podim zgodnie z
Dokumentagj Projektows ; dopuszcza sipofaczenie opraw przelotowo pod warunkiem
zastosowania z¢zy przelotowych.

6. KONTROLA JAKO SCI.

Ogolne wymagania dotygze kontroli jakdci podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 6.

* pomiar rezystancji izolacji natg wykona dla kadego obwodu oddzielnie od strony
zasilania , pomiar natg dokon& induktorem 500V lub 1000V, rezystancja izolacji z
przewodem neutralnym lub uziemgaym dla instalacji 230V nie me by mniejsza ni
0,50MQ,

* pomiar rezystancji izolacji odbiornikow nalewykona induktorem 500V i nie ma by
mniejsza od 1,0 2 ; z préb montzowych naley sporzdzi¢ protokot.

6.2 Proby montazowe.

Polega3 one na przeprowadzeniu w ramach robot budowlanotanawych
niezkednych préb funkcjonowania obwodow, od wstych ogédzin obwodu a do
sporadzenia protokotu sprawdzenia i oceny przydétndo rozruchu.

Do zakresu préb mortawych naley :
-sprawdzenie poprawiad wykonania montau,
-sprawdzenie czujnikdw, miernikéw i innych gdzer posredniczcych oraz obwodow
elektrycznych,
-dokonanie pomiaréw skuteczwbochrony przeciwporgniowej,
-sporadzenie protokotu ze sprawdzenia obwoddw,
-protokolarne przekazanie obwodow do rozruchu.
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6.3 Po pozytywnym zakéczeniu wszystkich badé i pomiaréw objetych prébami

montazowymi nalezy zalgczy¢ instalacje pod napecie i sprawdzi czy :

* punktyswietlne g zahczone zgodnie z zatonym programem

* w gwiazdach wtyczkowych przewody fazowe doktadnie dajczone do wiéciwych
zaciskow.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne wymagania dotygeze obmiaru rob6t podano w ST ,, Wymagania ogélne. ok

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST ,, Wymagania ogolnd’§k

8.1 Odbiory miedzyoperacyjne.
Powinien przeprowadgije organ nadzoru Wykonawcy. Odbiorom tym powinodlpga
» o0sadzone konstrukcje wsporcze , opradyietleniowe
* utozone rury , listwy , korytka przed wgnicciem przewodow
* instalacja przed zg¢zeniem pod napciem.

8.2 Odbiory czsciowe -dotycz robot ulegajcych zakryciu.

8.3 Odbidr koncowy.
Do odbioru kaxcowego wykonanych robot Wykonawca powinien przegia
» aktualy dokumentagj powykonawcz
» protokoty préb montzaowych
» oswiadczenie Wykonawcy o zakozeniu roboét i gotowkei instalacji do eksploatacii.

Komisja odbioru koncowego bada :

» aktualna¢ i kompletnd¢ dokumentacji powykonawczej

» protokoty odbioréw cgsciowych i sprawdza uswtie usterek

» zawiadczenia o jakei materiatdw i urgdzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i
uwagi

» bada i akceptuje protokoty préb momavych

» dokonuje préb i odbioru instalacji ydzonej pod napcie

» ustala okres i warunki wginej eksploatacji instalaciji

* spisuje protokot odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt.9

10 . PRZYPISY ZWIAZANE.

Normy.

PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogolpegeznaczenia do ukladania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, cigte.

PN-EN 60598-02 Oprawy fWietleniowe. Wymagania szczegotowe (zestaw norm).

PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskogeipwe (zestaw norm).

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpiecstwa. Ewakuacja.
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PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpiedstwa. Zasady umieszczania znakéw bezpiesinea na
drogach ewakuacyjnych i drogachzpoowych.

PN-E-93201:1997 Gniazda wtyczkowe i wtyczki na peigi znamionowe 250 V i pdy
znamionowe do 16 A.

PN-IEC 884-1,2,3:1996 Gniazda wtyczkowe i wtycz&iudytku domowego i podobnego.

PN-E-93208:1997 Sprelektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne.

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sptzlektroinstalacyjny. Odgatniki instalacyjne i ptytki
odgakzne na nagicie do 750 V do przewodéw o przekrojach do 50°mymagania i
badania (Zmiana Azl).

PN-90/E-0023 Oznaczenia identyfikacyjne przewothdwwami lub cyframi.

PN-IEC 60364-7 Instalacje elektryczne w obiektagtidwlanych (zbiér norm).

PN-EN-60298:2000/a11:2002(U) Rozdzielnicedur przemiennego w ostonach metalowych
na napgcia znamionowe powgj 1 kV do 52 kV wgcznie (Zmiana All).

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryiKable i przewody.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclijrie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-IEC 60050-826:2000 Mizynarodowy stownik terminologiczny elektryki. lakicje
elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej pobeziowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji stzer elektrycznych w uktadach niskiego
napecia.

PN-E-04700:1998 Uezlzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogegycznych.

Wytyczne przeprowadzania pomamaych bada odbiorczych.
PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polickiowinylu.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy ugdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych
w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budomda
montaowych i rozbiorkowych Dz. U. nr 13 z dnia 10.04.297

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Butlowe-Montaowych
— cz. V Instalacje elektryczne — wg@BR Elektromonta

Uwaga: Wszystkie roboty okr&lone w Specyfikacji naley wykonywaé¢ w oparciu
0 biggco obowhzujgce normy i uregulowania.
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